采购需求
一、采购资金的支付方式、时间、条件：
	质量保证金
	合同签订后，成交供应商向采购人缴纳合同金额5%的质量保证金，质量保证金在质保期内无质量问题和维护问题，质保期满后无息退还。
转账信息如下：
收款单位（户名）:杭州电子科技大学
开户银行：工行高新支行
银行账号：1202026209008806216
发票开票信息
抬头：杭州电子科技大学
税号：12330000470009026T

	付款方式
	货物送达并经采购人初步验收后，5个工作日内由采购人向成交方支付货物总价的75%；货物在成交方安装调试完毕并经采购人验收合格后，支付货物总价的25%。



二、服务要求（技术要求里另有注明的以技术要求为准）：
	质保期
	1年

	交付时间和地点
	交付时间：合同签订后10天内交付并安装完毕。
交货地点：采购人指定地点。

	设备安装与调试、验收
	1、设备到采购人指定交付场所后，成交方负责以下工作：
1)设备开箱，采购人安排人员核对。
2)组装部件成整机，安装调试设备精度。
3)对甲方提供的技术资料、工件实物等有保密责任，未经甲方许可不得向第三方泄露。
2、设备到采购人指定交付场所后，采购人负责以下工作：
1)协助成交方进行设备吊卸、开箱、搬运、安装；
2)设备的最终验收。
3、设备验收条件
3.1、提供技术资料(纸质一份、电子版一份)：
3.2、设备精度按技术协议内容验收，成交方提供标准测量及验收；
3.3、按技术协议内容对设备外观、噪声及安全进行验收；
3.4、设备操作性和维修性的检查；
3.5、根据技术协议规定的功能,要求进行功能性测试检查,即运行参数的检验；
3.6、通用部分验收：
(1)设备开箱清点确认；
(2)检查供货范围与合同的相符性。
3.7、资料检查:检查成交方按合同规定所应提供的资料是否齐全。
3.8、由双方验收代表签字生效为设备终验收。
4、技术培训
成交方负责对采购人的技术人员、操作人员进行现场常规培训，培训包括操作、编程、日常维护等技术培训，确保该设备进入正常工作状态和甲方操作人员能独立地操作设备和编程，并能独立处理设备的常见故障。
1）培训内容：设备总体结构、电控、操作使用和维修方法。
2）培训效果：达到掌握设备安全操作和正常使用的技能；
3）达到掌握正确检修、维护调试和排除一般性故障的水平；
4）合同范围内设备安装完毕，所有设备外观完好，运转平稳，流畅。

	售后服务及要求
	1、成交方应提供必要的技术资料，并提供质量保证方案（需阐述执行的标准〈列出标准号〉及质量保障措施〈如何确保机器出厂精度达到标准〉）、验收、安装调试、人员培训方案，以及售后服务方案。
2、质保期内，成交方负责正常使用范围内的维修。如因采购人责任造成损坏，则成交方按最低成本价收取相关费用；若发现设备有质量问题或存在潜在质量问题，成交方应免费给予更换、维修；若发现设备存在功能缺陷，应无条件给予解决。
3、质保期外提供终身维护服务。保证备件和易耗品的及时供应(提供交货期)；
针对每项故障，成交方需提供详细的根源分析报告。
4、免费维修与更换缺陷部件的响应期限：成交方收到采购人故障通知后，应在2 小时内进行电话，邮件或远程诊断等方式进行响应，在8 小时内到达现场（工作时间），修复时间不得多于48 小时。如超过48 小时仍不能修复，则必须提供同等产品及档次应急使用，直至故障修复完毕。超过规定时间成交方仍不到位，采购人可另请其他单位前来维修，由此产生的延误及经济损失等，均由成交方负责，且质保期顺延。
5、质保期内，所有设备维修服务均为上门服务，由此产生的费用，成交方自行承担。
6、对设备中的易损件，成交方应库存可满足采购人一年生产的备货。并提供日常耗材的国内生产厂家资料。在备件停止生产的情况下，成交方应事先将要停止生产的计划通知采购人，使采购人有足够的时间采购所需的备件；在备件停止生产后，如果采购人要求，成交方应免费向采购人提供备件的蓝图。
7、及时提供设备改进及维修技术方面的信息及资料。
8、设备质保期满之前，成交方应派专业技术人员到采购人现场对设备进行例行检查保养1次。



三、系统构成及技术要求：
1.1 系统构成
	序号
	名  称
	规格参数
	数量
	单位

	1
	AGV小车
	尺寸不大于：950*865*285mm；
要求具备双激光传感器，检测角度360°，最小角分辨率为0.071°，扫描速率最快可达30HZ。
	6
	台

	2
	车载控制软件
	AGV运行控制
	6
	套



1.2系统特性 
1、 自主定位导航功能，采用自然轮廓与反光板融合导航技术，克服单一激光雷达定位技术的不足，实现精确定位和柔性运动控制，可兼容更负责的运行环境，适应性强。
2、 支持反光板⾃标定算法。
3、 支持环境栅格地图扫描。
4、 支持反光板或环境地图单模式定位。
5、 支持反光板与环境地图融合定位。
6、 支持实时显⽰环境与反光板融合地图以及车辆位姿。
7、 支持实时与离线建图两种模式。
8、 采用双轮差速驱动，支持前进、后退、旋转等运动控制，运动过程平滑柔顺。
9、 多重安全防护功能，前置激光避障，机械防撞条，前后急停按钮相结合，保证AGV运行安全性。
10、 智能电源管理，支持电量阀值自主设置，低电量时自主充电，超低电量报警。
11、人机交互, 支持调度系统控制交互、声音告警提示、状态指示灯显示提醒。
12、支持最大1000kg重量货物的抬升、搬运、旋转、下放。
13、无线网络通信，支持 WIFI 网络通信。
14、预留控制接口，支持接入第三方控制软件。
1.3 性能指标
	序号
	指标
	参数
	

	1
	尺寸要求
	不大于950*865*285 mm
	

	2
	负载要求
	≥1000kg
	

	3
	导航方式
	自然轮廓与反光板融合导航
	可后期系统维护和后期系统升级。若后期需要更改导航方式，只需更改小车系统导航模块即可。

	4
	驱动方式
	差速驱动
	

	5
	运行速度
	直线运行速度≥60m/min；
转弯运行速度≥30°/s；
加速度≥0.35m/s²
	

	6
	AGV小车停车精度
	≤10mm
	

	7
	避障要求
	检测角度360度内可调，检测距离5M内可调，可配置AGV自动减速、急停策略（避障地图、角度可配置）
	

	8
	通讯方式
	WIFI
	

	9
	充电方式
	自动充电
	

	10
	车载控制器接口
	CAN总线扩展接口
	



1.4 信息软件要求
1、成交方免费开放各个信息接口，供采购人连接匹配检测设备及上层控制系统。要求使用以太网与采购人上层控制系统进行数据交互，并给出远程控制方法，实现设备的远程控制。后续自动化改造中无需再增加额外的接口及软件功能辅助。
2、上层信息系统可以与AGV小车的控制系统进行连接，上层系统的指令可以发送给AGV小车，AGV小车可以执行上层系统发送的指令。
3、 成交方提供远程诊断功能，可通过网络对设备进行远程控制，排除故障，质保期内为免费服务，质保期后为有偿服务。
4、开放软件源代码，以供二次开发。
1.5 其他技术要求
1、设备外形应平整、美观，设备主体应与现场设备相协调，具体颜色双方商量决定。
2、采用直流无刷伺服电机。
3、电气设计应安全、可靠。而且操作调整方便，宜于维护，电气设计、安装应符合国家相应标准，动力线路和控制线路宜分离敷设或采取屏蔽措施。
4、设备必须提供在品牌设备生产地生产的完整全新设备(包括所有的零部件、元器件和附件)，具有合理的结构，高的稳定性、可靠性和耐久性，操作简便，使用性能良好，并易于维护和维修。
5、设备应具有紧急停止功能。应有可靠的安全保护和保险措施，以防误操作和意外事故使机器受损或人身伤亡。
6、金属构件除装配表面和电镀表面以外，都应进行防腐、防锈处理和油漆，对于封闭结构的部件内部，必须在组装封闭前完成表面防锈处理和油漆。
四、设备技术资料
合同签订后成交方需立即向采购人提供设备操作说明书、易损件及备件清单（需含报价）、电气原理图、维修保养手册、控制系统编程方法、软件接口说明文件、设备通信协议。发货时应提供装箱单、出产检验报告、合格证等。
五、包装
设备应用新的坚固的木箱或其他物品包装，具有防潮、防震、防粗暴装卸和长途水陆运输，达到中华人民共和国相关的卫生检疫标准。
注：
1.除磋商文件中所明确的技术规格和品牌外，欢迎其他能满足本项目技术需求且性能相当于或高于所明确品牌的产品参加磋商。同时在采购需求偏离表中作出详细对比说明。
2.如技术要求中未特别注明需执行的国家相关标准、行业标准、地方标准或者其他标准、规范，则统一执行最新标准、规范。

